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Nutzlastsimulator "XplorerTest"

Da der Raspberry Pi auf der Nutzlast keine Schnittstellen zur AuBenwelt hat, muss ein Testplatz
geschaffen werden, auf dem die Software entwickelt und getestet werden kann. An diesen gibt es
folgende Anforderungen:

e Holzbrett"
Mittig der Raspberry Pi
o SD-Karte gut erreichbar, LEDs sichtbar, GPIO-Leiste erreichbar
Netzteil fur Raspberry (230V, zB Handyladergerat)
LAN-Kabel Zugentlastet —» zu LAN Raspberry (fur Zugriff von aulSen)
USB-Verlangerungskabel zugentlastet - USB-Seriell-Wandler (DK3SB) fur GPS-Test
Status-LEDs auf Brett (beschriftet)
e Temperatursensor an I2C-Pins (DK3SB)

Hier die Aufbauidee:
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Sehr gelungen, einzige Anmerkung: bitte Beachten, dass die USB-BUCHSE am Raspberry Pi ist,
damit man dort den USB-Seriell-Wandler anschliefen kann. ~~~
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